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Thymio Il :
thymo de la graine de robot

Olivier Buffet
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Thymio Il peut et agir
- Bouger
— Produire des sons
— Changer de couleur
- Emettre / recevoir un signal
Programmation visuelle (vPL & VPL 3)
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Programmation Scratch & Blockly
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(Inria & Loria)
(UL, FST, DI & Loria)
(UL, IUT Charlemagne & Loria)
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Accomplir une tache =
coordonner & actions
Décision
.~ _> (comportement)
A
Réaction @ o 4
~(environnement) /

~ Action

—

N
Activites = accomplir des taches

* soit en modiflant I'environnement
(quider le robot, simple)

* SoIt en programmant dans le robot
un comportement adapte a la tache
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