
Résolution d’équations polynomiales génériques

La résolution d’une équation polynomiale de type p(x) = 0 est un problème qui
apparaît en robotique, en biologie, et dans de nombreux domaines de l’ingénierie.
Les logiciels actuels peuvent résoudre des équations de degré 10 000 en quelques
minutes [1].

Des résultats en théorie de l’approximation [2, 3] montrent que si on s’autorise
une erreur de l’ordre de 10−k sur l’évaluation d’un polynôme p de degré n pour
x ∈ [−1, 1], alors on peut représenter p par un polynôme q de degré

√
nk.

Le but de ce stage est d’explorer l’utilisation des méthodes de réduction de degré
pour accélérer l’isolation des racines dans le cas d’un polynôme générique.
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