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arêtes par face



Démonstration
murs



Démonstration
murs

mur gauche le plus à gauche
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est une séquence de DS d’ordre 5



Séquences de Davenport Schinzeld’ordre s



Séquences de Davenport Schinzeld’ordre s

longueur



Séquences de Davenport Schinzeld’ordre s

longueur

λs(n)



Séquences de Davenport Schinzeld’ordre 1



Séquences de Davenport Schinzeld’ordre 1

λ1(n)



Séquences de Davenport Schinzeld’ordre 1

λ1(n)

λ1(n) = n évident

abcdefghijkl



Séquences de Davenport Schinzeld’ordre 2



Séquences de Davenport Schinzeld’ordre 2

λ2(n)



Séquences de Davenport Schinzeld’ordre 2

λ2(n)

λ2(n) = 2n− 1 par récurrence
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abacadaeafagahaiaja

si a ∈ S ′

si a 6∈ S ′ |S| ≤ 1 + λ2(n− 1) = 2n− 2

|S| ≤ 1 + λ2(k) + λ2(n− k) = 2n− 1

S = aS1aS2 a 6∈ S1

S1 utilise k lettres



Séquences de Davenport Schinzeld’ordre 3



Séquences de Davenport Schinzeld’ordre 3

λ3(n) = Θ(nα(n))



Séquences de Davenport Schinzeld’ordre 3

λ3(n) = Θ(nα(n))
1

2

3

4

n

2 2 2 2
Fonction
d’Ackerman



Séquences de Davenport Schinzeld’ordre 3

λ3(n) = Θ(nα(n))
1

2

3

4

n

2 2 2 2

4

6

8

2n

Fonction
d’Ackerman



Séquences de Davenport Schinzeld’ordre 3

λ3(n) = Θ(nα(n))
1

2

3

4

n

2 2 2 2

4 4

6

8

8

2n

16

2n

Fonction
d’Ackerman



Séquences de Davenport Schinzeld’ordre 3

λ3(n) = Θ(nα(n))
1

2

3

4

n

2 2 2 2

4 4 4

6

8

8

2n

16

2n

16

65536

Fonction
d’Ackerman

22·
·2

n



Séquences de Davenport Schinzeld’ordre 3

λ3(n) = Θ(nα(n))
1

2

3

4

n

2 2 2 2

4 4 4 4

6

8

8

2n

16

2n

16

65536

65536

Fonction
d’Ackerman

22·
·2

65536

22·
·2

n



Séquences de Davenport Schinzeld’ordre 3

λ3(n) = Θ(nα(n))
1

2

3

4

n

2 2 2 2

4 4 4 4

6

8

8

2n

16

2n

16

65536

65536

Fonction
d’Ackerman

22·
·2

65536

22·
·2

n

α(k)



Séquences de Davenport Schinzeld’ordre 3

λ3(n) = Θ(nα(n))
1

2

3

4

n

2 2 2 2

4 4 4 4

6

8

8

2n

16

2n

16

65536

65536

Fonction
d’Ackerman

22·
·2

65536

22·
·2

n

≤ 5α(k)



Séquences de Davenport Schinzeld’ordre 3

λ3(n) = Θ(nα(n))= O(n log n)



Séquences de Davenport Schinzeld’ordre 3

λ3(n) = Θ(nα(n))= O(n log n)
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Appel récursif
Division quelconque



Balayage



Balayage



Balayage Trois possibilités à examiner
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Ça se calcule en temps

λs+2(n) log n

Améliorable en

λs+1(n) log n
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